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FLIP® ist ein Fahrerloses Transportfahrzeug
zur Realisierung einer infrastrukturarmen
Logistik. Es verfligt Uber ein innovatives und
zum Patent angemeldetes Lastaufnahme-
konzept, welches mit geringem aktorischen
Aufwand Behalter und Behalterstapel vom
Boden aufnehmen kann. Das Lastaufnah-
memittel (LAM) setzt eine Bewegung in
Fahrzeuglangsrichtung gleichzeitig sowohl
in eine Zustellbewegung zum Behalter
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hin als auch in eine Hubbewegung um.
Dadurch wird eine sehr kompakte Bauart
des LAM erreicht und es kénnen somit
Ubergabepositionen auch bei engen
Platzverhaltnissen realisiert werden.

Einsatzzweck fur FLIP® kdnnen vor allem
Anwendungen mit vielen Quellen und
Senken sein, deren Ausstattung mit jeweils
einer Ubergabestation mit erhdhten Kosten
verbunden wére und eine Ubergabe auf
dem Boden daher vorteilhaft ist. Solche
Anwendungsfélle finden sich haufig im
Produktionsumfeld, z.B. in einer Spritzguss-
fertigung. Hier produzieren viele Maschinen
in Behalter hinein, die auf dem Boden
stehen und regelmaBig ausgetauscht
werden massen.

FLIP® ist von der Idee bis hin zur prototypi-
schen Umsetzung komplett am Fraunhofer
IML entstanden. Dazu kamen die eigene
mechanische und elektrotechnische
Werkstatt und auch das 3D-Druck-Labor
zum Einsatz.

Gesteuert wird FLIP® Uber eine vom
Fraunhofer IML entwickelte und bereits
vielfach in der Praxis bewahrte Navigations-
softwarebibliothek. Diese wurde fir den
Prototyp um die Anbindung an einen neu
am Markt verfligbaren hochprazisen Na-
vigationssensor erweitert. Der Sensor ver-
misst wahrend der Fahrt Bodenmerkmale
und liefert Bewegungs- und Positionsdaten.
Dabei wird auch in dynamischen Umgebun-
gen ohne zusatzliche Infrastruktur eine sehr
hohe Genauigkeit erreicht. Unabhangig
von diesem Sensor kann FLIP® auch mit
beliebigen anderen Navigationsverfahren
realisiert werden.

Das Fraunhofer IML strebt an, FLIP® in Ko-
operation mit einem Lizenznehmer fir das
LAM ausgehend vom bestehenden Prototyp
in Richtung eines marktfahigen Produktes
weiterzuentwickeln. Dazu bestehen bereits
Anséatze, den aktorischen Aufwand noch
weiter zu reduzieren.



