Projektziele

Prototypische Erprobung autonomer und
batterieelektrischer Rangierfahrzeuge auf
dem Werksgelande bei Nutzung induktiver
Ladetechnologien

Evaluierung verschiedener Fahrzeugvarianten
(bzgl. Automatisierungsgrad und Antriebsart)

Integrationsmaglichkeiten innovativer Fahrzeug-
varianten in die Prozesse von Werksgelanden
darstellen

Einsparpotential bei Endenergieverbrauch sowie
Treibhausgas- und Larmemissionen ermitteln
sowie transparent darstellen

Ermittlung des Potentials ressourcenschonender
und wirtschaftlicher Logistikprozesse
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Sichere autonome Fahrzeuge (elektrisch,
effizient, emissionsarm) im Logistik-Yard
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SAF=LY

Was ist SAFE3LY?

SAFESLY erprobt die Realisierbarkeit batterieelektrisch
angetriebener, autonom fahrender Rangierfahrzeuge
auf Werksgelanden. Das entsprechende Potential res-
sourcenschonender und wirtschaftlicher Logistikpro-
zesse wird durch diese Technologie ermittelt.

Im Rahmen von Feldtests werden mit Hilfe vier ver-
schiedener Fahrzeugvarianten die Umwelt- und
Klimawirkungen sowie die prozessualen Vorteile
induktiver Ladevorgange bei elektrisch-autonomen
Rangierfahrzeuge erprobt.

Sowohl die logistischen Prozesse der Hoflogistik als
auch die potentielle Reduktion von Treibhausgasemis-
sionen durch den Einsatz von elektrisch-autonomen
Fahrzeugen vereinen das Ziel der Erstellung von Kon-
zepten mit multimodalem und umweltorientiertem
Fokus.

Projektlaufzeit: 01.11.2019 - 31.10.2022
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Klassifikation logistischer Objekte
(Fahrzeuge, Trailer, Wechselbrticken)
mit Hilfe von Deep Learning Verfahren

Prototypischer Feldtest ver-

schiedener Fahrzeugvarianten

von Rangierfahrzeugen Okologische Bewertung der
Energieverbrauche

Energielibertragung durch

induktive Ladetechnologie



